Einstellung des Garagentor-Mechanismus

(1) Station und Mahroboter einsetzen

Platzieren Sie die Dockingstation und den Mahroboter in der Mitte der Garage

(2 Mechanismus so einstellen, dass er zum Mahroboter und zur Station passt

Setzen Sie den Mechanismus in die Garage ein und stellen Sie die zwei mittleren Stangen so ein,
dass er zur Grosse des Roboters und der Station passt. Oben an den Seitenteilen kénnen Sie
den Mechanismus vorwarts oder riickwarts einstellen. Diese Einstellungen helfen Ihnen, eine perfekte
Passform fir Ihren Mahroboter zu erreichen.




(3 Entfernen Sie den Mahroboter und schliessen Sie das Tor.

Offnen Sie die Tiir, so dass sie waagerecht ist und verwenden Sie den Draht,
um den Mechanismus mit der TUr zu verbinden. Der Mechanismus muss sich in einer vorderen Position
zur TUr hin befinden, wie auf dem Bild gezeigt. Benutzen Sie die Einstellvorrichtung,
um den Draht an der Tir zu befestigen.

@ Montieren Sie den Drahtlangeneinsteller

Test:
Versuchen Sie jetzt, den Roboter anzudocken und wenn dies gelingt, ist die Installation abgeschlossen

Tipps und Tricks
1. Wenn sich das Tor nicht vollstindig 6ffnen oder schliessen lasst: Uberpriifen Sie bitte zuerst die Nivellierfisse unter der Garage.
2. Wenn sich das Tor nicht schliessen lasst: Gehen Sie zuriick zu Schritt 3 und stellen Sie den Winkel des Mechanismus weiter zum Tor hin ein,

da es dann einen ldngeren Druck auf die Stangen benétigt, um vollstandig zu schliessen.
3. Wenn sich die Tir nicht vollstandig 6ffnen lasst: Gehen Sie zuriick zu Schritt 3 und stellen Sie den Winkel des Mechanismus weiter in Richtung Station

4. Wenn sich die Tur immer noch nicht 6ffnen/schliessen ldsst: Gehen Sie zurlick zu Schritt 2 und justieren Sie den Mechanismus oben an den Seitenteilen

in eine bessere Position.
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